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Opatrenia
Predletova kontrola

1. Uistite sa, ze verzia firmvéru dronu je aspon 2.5.1.17, verzia Wi-Fi ovladaca s otvorenym
zdrojovym kédom je aspon 1.0.0.49, verzia aplikacie Tello EDU je aspon 1.5.5.12, verzia
Mind+ je aspon 1.6.7 a verzia aplikacie Tello je aspori 1.6.0

2.Po inovacii verzie Wi-Fi ovladac¢a s otvorenym zdrojovym kédom na verziu 1.0.0.45 alebo
novsej je vychodiskové SSID pripojenie v reZzime routera ,RMTT-AP” bez hesla. Ak je verzia
Wi-Fi starSia ako 1.0.0.45, predvolené SSID pripojenie je ,RMTT-AP* a heslo je ,123456789".

3.Ked dlhym stlacenim tlacidla napajania resetujete dron, uistite sa, Ze indikator dronu blika
Zlto alebo zeleno a ovladac¢ s otvorenym zdrojovym kddom je v rezime priameho pripojenia.
Siet Wi-Fi ovladaca s otvorenym zdrojovym kédom nepodporuje pridanie smerovaca
s medzerami, bodkami (".") alebo inymi $pecialnymi znakmi v nazve. Odpori¢ame ako nazov
pouzit kombinaciu pismen, Cislic a pomiciek (,-).

4. Pri pouziti externého routera deaktivujte funkciu kombinacie dvoch frekvencii routera.

5. Ak je to mozné, vzdy vyberte kandl s malym ruSenim v rozsahu 149 az 165. Ak chcete
skontrolovat ru$enie kanala, pouzite aplikaciu Cellular-Z (pre Android) alebo Wi-Fi Analysis
Assistant (pre Android).

6. Ak chcete pre let vo formacii pouzit dron s ovladac¢om s otvorenym zdrojovym kédom,
odportéame, aby ste pocas vysttipenia vo formacii nevykonavali prevratenie. TaZisko dronu
je vysoko a prevratenie vyZaduje vysoku energiu batérie a pevne zaistené vrtule dronu.

7.Samotocenie dronu je spdsobené nedostatoénym vykonom alebo pradenim vzduchu.

V takom pripade sa uistite, Ze vzdialenost medzi drony vo formacii je vac¢sia ako 50 cm a ich
batérie su pIné. Pouzitie funkcie plnej ochrany vrtule (s aerodynamickou optimalizaciou)
Swarm Combo tiez pomaha znizit vplyv samorotéacie. Poc¢as letu vo formacii udrzujte drony
mimo vystupov vzduchu z klimatizacii.

8. Odporu¢ame pouzivat letovi mapu 3x3 alebo 5x5, ktora je vyrobena z nereflexného
materialu. Pokial pouzivate letovi mapu 2x2, zaistite dobré svetelné podmienky.

Textové prikazy rezimu formacie

MozZno odpoved

Prikaz Popis

Nastavi nazov hotspotu

ap ssid password NV S ok/error
pripojeného v rezime routera
Vrati nazov
ap? Ziska nazov hotspotu hotspotu
' pripojeného v rezime routera. pripojeného

Vv rezime routera

fmname ssid password

Nastavi SSID rezimu formacie, ktory je ako
predvoleny nastaveny na RMTT-AP bez hesla.

Ak je nakonfigurované heslo, je podporovanych
az Sest pripojenych zariadeni.

ok/error

RMTT-xxxxxktory

fmname? Ziska SSID rezimu formacie. vracia SSID
rezimu formacie
Povoli SSID rezimu formacie. SSID
rezimu formacie mozete povolit iba vtedy,
fmhostrun ked je siet Wi-Fi ovladaca s otvorenym ok/error

zdrojovym kédom v rezime priameho
pripojenia.
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Dotazuje sa, Ci je siet Wi-Fi ovladaca s

?
stamode? otvorenym zdrojovym kodom v rezime STA.

sta/ap

Prepne aktualnu letovi mapu. Po restarte sa v
predvolenom nastaveni pouzije bezna letova
mapa TT.

Mozné hodnoty id su nasledujuce:

0: Prepnutie na beznu letova mapu.

pattern id 1: Prepnite na luminiscenénd letova mapu ok
3mx3m.

2: Aby bolo mozné automaticky rozpoznat' letovd
mapu, vzdialenost medzi dronom

a letovou mapou nesmie byt mensia ako 80 cm.

Lette na ureny suradnicovy bod na
luminiscenénej letovej mape. Tento
prikaz mézete pouzit iba po prepnuti
mapy spustenim prikazu vzor.

x: -150 -150

y: -150 - 150

z: 0-250

rychlost: 10 — 200

trace x y z speed m12

Luminiscen¢na letova mapa 3mx3m

Odkaz a dokumentéacia beznej letovej mapy 3x3/5x5:
https://www.dji.com/cn/robomaster-tt/downloads

Vzor luminiscencnej letovej mapy

Luminiscenéna letovd mapa ma vsetky funkcie beznej letovej mapy a vyrazne optimalizuje
ur€ovanie polohy a spatnu vazbu o polohe. Je podporovana spatna vazba informacii o polohe
az do 10 Hz (2 Hz pre pbvodnu letovd mapu). Okrem toho je k dispozicii nova trasovanie
riadiacich prikazov s uzavretou slu¢kou. PouZitie prikazu trace je rovnaké ako prikazu go
s misiami. Dron modzete plynule ovladat na frekvencii az 7 Hz. Upozorfiujeme, ze tato
doplnkova funkcia nie je k dispozicii pre beznu letovi mapu 3x3 alebo 5x5.

Dolezité: Ak luminiscenéna letova mapa pouziva beznu letovd metédu TT formacie (skor nez
TT Formation Assistant), musite pred vykonanim dalSich akcii prepnut letovi mapu pomocou
prikazu vzor. Ked je vysSka dronu vacsia ako 80 cm, mbzete odoslat prikaz ,pattern 2“ pre
automatické rozpoznanie letovej mapy alebo prikaz ,pattern 1“ pre Specifikaciu luminiscenénej
letovej mapy.
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http://www.dji.com/cn/robomaster-tt/downloads

Metdda skladania luminiscencnej letovej mapy

N C "3

‘r\ N [

Resetovanie dronu

Predvolené SSID v rezime priameho pripojenia najdete na Stitku na zadnej strane

ovladaca s otvorenym zdrojovym kédom. V rezime routera je v predvolenom nastaveni

pridany hotspot s SSID ,RMTT-AP* a bez hesla (bez Sifrovania).

Po uprave konfiguracie dronu mézete resetovat informacie o Wi-Fi pre predvoleny dron

vykonanim nasledujucich krokov::

1. Nainstalujte open-source ovlada¢ na dron a prepnite do reZzimu priameho pripojenia.

2. Kratkym stlacenim tlacidla napajania dronu ho zapnite.

3. Ked indikator dronu blika Zlto, dlho stlacte tla€idlo napajania, kym indikator dronu
nezhasne.

4. Pockajte, az sa indikator dronu znovu rozsvieti a reset bude UspesSne dokonéeny.

4 © 2021 RYZE. VSetky prava vyhradené



Spoloény let vo formacii TT

1. Pripojenie dronu k routeru
Kontrolny zoznam odporu¢anych materidlov pre vytvorenie sietového pripojenia je nasledujuci:

C. |Polozka Poziadavka
1 Router/mobilny TP-Link/Huawei/Xiaomi a dalSi déveryhodni vyrobcovia
hotspot s podporovanymi frekvenénymi pasmami 5G
Laptop Pre nastavenie routera
3 Mobilny telefén Pre kontrolu kvality kanala bol nainstalovany Wi-Fi
Analysis Assistant (pre Android).

1. Zakézte kombinaciu dvoch frekvencii
a24G

2. Vyberte kanal s dobrou signalizaciou
z kanalov 149 az 165

'

Nastavte SSID routera na "RMTT-AP"

N Prispdsobte SSID routeru

Starostlivo si precitajte
poziadavky na pomenovanie
SSID v bezpec¢nostnych
Y L opatreniach

Tento krok preskocte, pokial dron nebol
nakonfigurovany s informéaciami
o smerovani, inak dron resetujte

'

Nastavte ovladac s otvorenym
zdrojovym kédom do rezimu
smerovania -

1.1 Nastavenie routera

Dron podporuje pridanie routera s frekvenénymi pasmami 5G/2,4G. Ak nastavite nazov
routera na ,RMTT-AP“, nemusite dron konfigurovat. Ak sa konfiguraéné informacie dronu
zmenia, resetujte dron podla "Resetovanie dronu".

Nastavte SSID a heslo routera ako
informacie o smerovani dronu

/i« Skontrolujte, &i v okoli neexistuju ziadne Wi-Fi hotspoty s rovnakym nazvom, aby ste
predisli omylu pridanie nespravneho routera.

¢ Informacie o smerovani radi¢a s otvorenym zdrojovym kédom mézete upravit
pomocou softvéru alebo sady SDK. Informacie o smerovani musia byt v sulade
s informaciami o Wi-Fi smerovaci.
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Pre pociato¢né nadviazanie pripojenia postupujte nasledovne:
1. Odporicame nastavit nazov Wi-Fi routera na RMTT-AP.
Poznamky: V predvolenom nastaveni sa ovlada¢ s otvorenym zdrojovym kédom pripdja
k hotspotu Wi-Fi so SSID ,RMTT-AP*“ a bez hesla.
Ak je verzia Wi-Fi starSia ako 1.0.0.45, ovlada¢ s otvorenym zdrojovym kédom sa v
predvolenom nastaveni pripoji k hotspotu s SSID ,RMTT-AP*“ pomocou hesla ,123456789".
2. Prejdite na stranku nastavenia Wi-Fi routera a potom vypnite kombinaciu dvoch frekvencii
(ak existuje) a 2,4G. UlozZte zmeny a router sa vo vacésine pripadov automaticky restartuje.

Wi-Filaia—

Hidia , 24GHISGS
(AR FERERTEES , 74

LUNBRLSGMEE |, RZ StNRE2 4G,

2.4G Wi-Fi

FFx FE® XiH

RMTT-AP2

3. Pripojte sa k tomuto Wi-Fi hotspotu na svojom mobilnom teleféne Android a otvorte
,Wi-Fi Analysis Asistent" .

= f(EETR

AATT (B8:c3:97:5:11:98)

Fr a0 %ib
RMTT-AP2

ANRE BASME
RERSTEAN
RENT(WPA/WPA2ARR)
......... »
) (149) A

Stranka Wi-Fi Analysis Assistant Ked na webovej stranke nastavenia
Wi-Fi nie je nastavené Ziadne heslo,
vyberte ako metddu Sifrovania otvorit.

Vyberte kanal s vy$8im hodnotenim z kanalov 149, 153, 157, 161 a 165. Na stranke
nastavenia Wi-Fi routera nastavte kanal na vybrany kanal (v predvolenom nastaveni je pre
routery vybrany kanal 149). Ak je kvalita kanala 149 vysoka, nemusite vykonavat zmeny.
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1.2 Nakonfigurovanie informécii o rezime smerovania dronu

1. Nakonfigurujte informacie o smerovani (toto je potrebné vykonat iba raz) Poznamky: Ak
je SSID routera nastavené na ,RMTT-AP“, nemusite dron konfigurovat a mézete tuto cast
preskogit. Pokial bolo pre dron nastavené SSID, resetujte dron podla ,Resetovanie dronu®.
Nastavte ovladac s otvorenym zdrojovym kédom do rezimu priameho pripojenia a pripojte
sa k hotspotu dronu na vaSom mobilnom teleféne alebo PC.

Nakonfigurujte informacie o smerovani v aplikacii Mind

BEAEEE EEEEE

Nakonfigurujte informacie o smerovani v Tello EDU

g @wi-Fimigﬂ
™" v

21
Prer ol ap ssid password
| wams

Napriklad:

1. Odoslite ,ap (medzera) RMTT-AP (medzera) 123456789" a potom nastavte heslo
pripojeného hotspotu na ,123456789" a SSID na ,RMTT-AP*.

2. Odoslite ,ap (medzera) RMTT-AP*“ a potom nastavte heslo pripojeného hotspotu
na prazdne (kde je metéda Sifrovania ,,otvorena“) a SSID na ,RMTT-AP“.
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1.3 Prepnite rezim smerovania
Po nakonfigurovani informacii o smerovani TT nastavte radi¢ s otvorenym zdrojovym
kédom do reZimu smerovaca.

1.4 DalSie opatrenia

1. Kedykolvek je to mozné, musi byt predvadzacie miesto v dostatocnej vzdialenosti od obchodov s
mobilnymi telefonmi, signalnych vezi a dalSich podobnych miest. Ak mate problémy s overenim,
pouzite Wi-Fi Analysis Assistant a skontrolujte, Ci existuje velky poc¢et kanalov s nizkym
hodnotenim.

2. Pred ukazkou sa snazte der vopred vykonat test na mieste. Ak to nie je mozné, musite vykonat
letovu skusku v den predvedenia.

3. Poznamka: Ak je kapacita batérie TT nizSia ako 50 %, nie je mozné vykonavat akcie prevratenia.

2. Mind+ lietanie s viacerymi drony

‘ Pripojte vSetky drony k routeru na PC ‘

v

‘ Ziskaijte ich SN alebo Wi-Fi SSID ‘

v

‘ Naditajte forma&ny program a ‘
potom naskenuijte a pripojte drony

v

‘ Skontrolujte, ¢i st drony UspeSne ‘
pripojené

‘ Umiestnite drony na zaklade
sekvenénych Cisel pociatoénej formacie

v

‘Kliknutim na program spustite formaciu dronl.{
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2.1 Ziskajte SN dronu alebo pouzite nazov TT Wi-Fi
Mind+ Cisla drony s SN. Preto pred pripojenim dronu k routeru musite ziskat SN. Najnovsia

verzia Mind+ podporuje vyhladavanie SN dronov podla nazvu TT Wi-Fi a odpori¢ame pouzit
tuto metodu.

Metoda A: Zaznamenajte SN na Stitok priestoru pre batérie na tele drone.

Metdda B: Ziskajte SN prostrednictvom Mind+ v rezime priameho pripojenia.

~
=B SN~ HMER

Metdéda C (odporuca sa): Po pridani modulu pre viac dronov vykonanim nasledujucich
krokov o€islujte drony priamo nazvom TT Wi-Fi.

&ETello sSID YIRS %554 €
&5 wETello ssiD NIRRT %5+ @
FEmigshi @ aTello tant €D

a2 4
e

s

2.2 Otvorte Mind+ a nacitajte modul pre viac dronov.

Vyberte "Real-Time Mode" > "Extensions" > "Functional Modules " a nacitajte "RoboMaster
TT (Formation)".)".

HUSKVLENSHIT: AP s
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2.3 Pripojenie PC k routeru

Vyberte router, ku ktorému su pripojené drony ako hotspot PC Wi-Fi, vypnite
nepodstatné sietové karty a odstrante sietové kable. Okrem toho vypnite branu
firewall.

2.4 Skenovanie dronov

Zadaijte a o¢islujte SN dronov alebo priamo pouzite ich nazvy TT Wi-Fi pre €islovanie.

v GRS < @
v, GRS =" @
G 7=+ @
G =+ @
GEIEETD =+ @

2l 070 ZH4LED00006 BE=PEN o ]

igETello ssI0 CUIIRSG® &=+ @
12 ETello SSID 51 @
R @ &Tello izn € ¥

Kliknutim na program spustite skenovanie a potom pockajte 30 sekund.

2.5 Overte pripojenie dronu

Tello W21~ LE
Telle & LE
LE

LE

2 Tello #wES« LE
= wS6- En @

Tello (252 fR=6 LEDEIER

Po dokonéeni skenovania kliknite na program. Pokial LED indikator svieti zeleno, je
dron pripojeny k Mind+.
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2.6 Ovladanie dronov

Nastavte program zobrazeny na obrazku nizSie pre vykonanie zakladného vzletu a pristatia

dronov.

Tello ##

2.7 Demo program
https://pan-sec.djicorp.com/s/ZBWWPZGEs945NNQ
Heslo: DJledu2020

06- Technické skolenia a dokumentacia -> 2. TT Aerial Robots
Na obrazku nizSie su ako priklad pouzité 2 drony:

Tello M ~ LEDEGE

Tello Al ~ SniEEe

5% Tello FaMY -
L 10

Tello Fr&M) ~

G

e

- €@ cm
@it~ @) em

Tello Al ~
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Kod pre ovladanie 5 a 10 dronov najdete v prie€inku ,dokumentacia a kod na vytvorenie
1.3 (Demo) Multi-Drone* na sietovom disku.

V Mind+ vyberte ,Project” > ,Open Project a potom importujte demo.sb3 kéd pre 5 dronov
do Mind+.

C Ml R8> Bl ~ WR v BERE -

o M I
= i
o]
] k3
[Z] (=G

-

]
2

0 B FHITAf A ee g

un

(B e e f0 (0 (0 10 0 0 ie

c=n

ool

=
(o] .
8= (= YC)

Po kliknuti na program ho spustite a pockajte na dokoncenie skenovania. Pri ostatnych
programovych skupinach na ne kliknite samostatne a spustite ich.
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3. Aplikacia Multi-Drone v aplikacii Tello Edu

Ak je tovarenska verzia firmvéru ovladaca s otvorenym zdrojovym kédom starSia ako 1.0.0.45,
dodané informacie o smerovani su nasledujtce: SSID Wi-Fi je ,RMTT-AP“ a heslo

je ,123456789".

Ak je tovarenska verzia firmvéru ovladaca s otvorenym zdrojovym kédom novsia alebo rovna
1.0.0.45, dodané smerovacie informacie su nasledujuce: SSID Wi-Fi je ,RMTT-AP* bez hesla
a metdda Sifrovania musi byt "open".

Zmenou Wi-Fi SSID a hesla pre zodpovedajuce frekvenéné pasmo routera na informacie

o smerovanie dodané s firmwarom mézete router rychlo pridat. V opaénom pripade nastavte
nazov a heslo routera, ku ktorému sa bude kazdy dron pripajat, podla ,1. Pripojenie dronu

k routeru.

‘ Pripojte na mobilnom teleféne vietky ‘
drony k routeru

Y

Otvorte aplikaciu a prejdite do
rozhrania formacie a vyhladajte drony

v

Navrhnite akcie formacie dronov
na rozhrani forméacie

v

‘ Zadaijte front prikazov dronu ‘

‘ Umiestnite drony na zaklade
sekvencnych Cisel pociatoénej formacie

\

Kliknutim na program spustite formaciu drom+

3.1 Pripojte mobilné zariadenie k prisluSnému routeru

< WLAN Q @
RMTT-AP
v SIRIEALE *
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3.2 Otvorte aplikaciu a prejdite do rozhrania pre vytvaranie viacerych dronov

3] umbs:keA

fr—

3.4 Vyhladajte dostupné drony

WIFTAM

BANEAR AL

ﬂx@'}.ﬂi&m RRELE
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LI A

BARZARIA T

3.5 Nastavte pocet pripojenych dronov a kliknite na ,,Continue*
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(tu je ako priklad pouzity 1 dron)

3.6 Po dokoné&eni vyhladavania prejdite na "Specify Actions"

EhfEIEIR

Eh{EIEIR
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3.7 Navrh formacie na rozhrani formacie
Pretiahnite blok vlavo a pustite ho do frontu dronov.

+&F Drone 01 @D x

2

&% Drone 01 @) x

2 s
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3.8 Kliknutim na ikonu ,+“ pridate frontu

- s

1

X w
& e
AL
e wis
3 an

& e

BE
0/120

+&F Drone 01 @ x
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&% Drone 01 @ x

3.10 Po dokoné&eni navrhu programu ho kliknutim spustite.
Zodpovedajuci dron vykona navrhnuté akcie.

T&F Drone 01 G x

) O -
D x

3.11 Dal$im kliknutim na program akcie zastavite
3.12 Kliknutim na ikonu nuteného zastavenia s dronom pristanete

&y Drone 01 @ x

1

[ -
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3.13 Demo program
https://pan-sec.djicorp.com/s/ZBWWPZGEs945NNQ
Heslo: DJledu2020

06- Technické Skolenia a dokumentacia ->2. TT Aerial Robots -> 1.3 (Demo) Dokumentacia
a kod pre vytvaranie viacerych dronov

Je podporovana aplikacia Tello Edu verzia 1.5.6.5.

Umiestnite predchadzajuci program forméacie MultiFlight@ do vyhradenej zlozky
pomocou pocitaa a potom otvorte program v aplikacii Tello Edu. Cesta: Ulozisko
mobilného telefénu\interne zdielané ulozisko\Android\data\com.wistron.telloedu\files

Poel 3XL » PAEBHEIFMEEIE » Ancroid » data » comavistronaelioedu » files » B B
~ 0 e
il2cop Unity AuToSale #MultFight@Auto
e YA savo

MutiFlight R
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RIS (4RPA) RAPRE M BETNIET

ERIRMEER?

Urcite akcie pre rézne drony a vykonajte ich.

4. Let vo formacii v Python SDK

Referenéna dokumentacia: https://robomaster-dev.readthedocs.io/zh_CN/latest/
python_sdk/beginner_multi_robot.html
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Navrhnite rokov vo formacii pomocou Swarm Combo

Swarm Combo podporuje vSetky bezné letové metédy formacie TT. Ked je luminiscenéna
letova mapa pouzita v kombinacii, sada podporuje vysokofrekvenénu spatnu vazbu, riadiace
prikazy s uzavretou slu¢kou a algoritmy nahodného vzletu.

/N Pokial luminiscenéna letova mapa pouZiva beznu letovi metédu formacie TT, musite
letovlt mapu prepnut pomocou prikazu vzor. Ked je vySka dronu vacésia ako 80 cm,
mbzete poslat prikaz ,pattern 2“ pre automatické rozpoznanie letovej mapy alebo
prikaz ,pattern 1* pre Specifikaciu luminiscenénej letovej mapy.

Nové funkcie Swarm Combo
(Po upgrade TT mbdzete ziskat dalSie funkcie okrem tych, ktoré sa
tykaju luminiscencnej letovej mapy.)

Vysokofrekvenéna
polohova spatna vazba

Luminiscenéna letova mapa podporuje aktualizaciu polohy pri 10 Hz.

Riadiace prikazy
s uzavretou sluckou

Novy prikaz trace podporuje nepretrzité riadenie dronov na
7 Hz na luminiscencnej letovej mape.

Algoritmy nahodného
vzletu

Na luminiscencnej letovej mape mbzete nahodne umiestnit drony na
vzdialenost 50 cm. Po vzlete m6zu automaticky navigovat do svojich
vychodiskovych pozicii.

Asistent formacie TT

Podporuje online aj offline programovanie na luminiscencnej letovej
mape a podporuje navrh, generovanie a simulaciu suboru trajektorie.

Luminiscen¢na
letova mapa

Mapa je prepracovana a funkcia uréovania polohy je vyrazne
optimalizovana. Fluorescencny material navyse podporuje no¢nu
letovu show.

Chybové spravy

Bol pridany rad chybovych sprav, napriklad chybové spravy overenia
verzie a aktivacie. Ked dbjde k chybe, mézete zaznamenat’ informacie
0 posuvanie zobrazené na ihlickovej obrazovke a potom urcit
problém podla tabulky chybovych sprav popisanej v ¢asti 4.3.

1. Vyrazy Swarm Combo

Vyraz Vysvetlenie Identifikacia
Ked je dron zapnuty,
Formation Vztahuje sa k dronu TT s formacnymi indikator RGB v hornej ¢asti
rimary drone subormi. Trojitym kliknutim méZzete vstipit | dronu sa rozsvieti oranzovo
P ry do rezimu formacie. a objavi sa rozhranie pre
vyber suboru formacie.
:gé?r?égn Vztahuje sa k dronu TT bez suborov
drone Y formacie alebo v rezime bez formacie.
Odkazuje na SSID aktivované po prijati
ez mhosun eI X R | oo abazovka
Formation resime priameho ri o'enjia mbsete to posuva a zobrazuje aktualne
mode SSID P pripojenia, SSID alebo sa objavi

spustit’ trojitym kliknutim na
prispdsobitelné tlacidlo ovladaca s
otvorenym zdrojovym kédom.

rozhranie pre vyber suboru
formacie.
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Rezim
priameho
pripojenie

Ked Wi-Fi siet ovladac¢a s otvorenym zdrojovym Prepinaé
kédom pracuje v rezime AP, moze sluzit ako s
hotspot pre pripojenie dalSich dronov alebo
zariadeni, ako s mobilné telefony.

otvorenym
kédom je
spodnej polohy.

rezimu ovladaca

zdrojovym

prepnuty do

Rezim routeru

V tomto rezime funguje Wi-Fi siet v rezime
STA a ¢aka na prednastavené SSID.

Prepinac
s  otvorenym

rezimu ovladaca

zdrojovym

kédom je prepnuty nahor.

2. Pokyny pre asistenta formacie TT

/N TT Formation Assistant vyZaduje, aby verzia firmvéru dronu bola novsia ako 2.0.0.17
a verzia firmvéru Wi-Fi ovladaca s otvorenym zdrojovym kédom bola novsia ako

1.0.0.45. Tento softvérovy program je stale vo vyvoji a chyby moézete hlasit

prostrednictvom oficialnych popredajnych kanalov.

Navrh letovych akcii formacie

'

Simulujte pre overenie vysledku letu vo formacii ‘

'

Real-time forméacia?

“

N (offline formécia)

Zapnite dron, pripojte ho k routeru pomocou
PC a nastavte miestnu IP adresu formaéného
softvérového programu

Nacitajte subor formacie

'

'

Nacitajte subor formacie

Vyberte si dron a stiahnite si stbor forméacie
do ovladaca s otvorenym zdrojovym kédom

'

'

Umiestnite drony vo vzdialenosti 50 cm
na luminiscenénu letovi mapu

Umiestnite drony vo vzdialenosti 50 cm
na luminiscenént letovi mapu

'

'

Kliknutim na program zahéjite formaény let

Zahajte formacny let podla
"4. PrecviCovanie forméacie
pomocou Swarm Combo"
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2.1 Prehlad rozhrania

Rozhranie TT Formation Assistant sa sklada z 3 sekcii. Ako je znazornené na obrazku nizsie,
sekciu ovladania formacie v lavom hornom rohu rozhrania je mozné pouzit na konfiguraciu
parametrov sietového pripojenia dronu a ovladanie dronov na vykonavanie akcii formacie.
Sekciu suboru formacie v pravom hornom rohu je mozné pouzit na nacitanie, Upravu
a spojenie suborov formacie. Sekciu zobrazenia v redlnom Case a editaciu simulacie
v spodnej Casti rozhrania je mozné pouZit na zobrazenie stavu dronov v realnom Ccase,
simulaciu formacie, generovanie vzorov formacie a Upravu suborov formacie.

| TTFormationAssistant O X |
WhszH E LS4

| bt 1oz, 168, 1. 104 [ C:/Users/Pzhen/Documents/Code/Tello/TTFormationAssistant/temp/helix_cr| +
FHiF: |255. 255. 255.0

RuEE
B/ TR /0 . )
O vnn@aass  dmeEm: o | SARE) | | BEEE | SAAEE

et HE  HR  §F EHERR
XIE 60 | VIE ¥ HhR @ [=EEE T

2.2 Prehlad formaéného suboru

Subor formacie je subor txt obsahujuci informacie o formacii. V tomto subore kazdy riadok
predstavuje snimku, parametre rovnakého dronu su oddelené ciarkami (",") a parametre
roznych dronov su oddelené zvislymi pruhmi ("|"). Format je nasledujuci:
T:D1_x,D1_y,D1_z,D1 r,D1_g,D1 b,D1 _cc,D1_c|D2_x,D2_y,D2_z,D2 rD2_g...
T:D1_x,D1_y,D1 z,D1 rD1_g,D1_b,D1 _cc,D1 _c|D2 x,D2_y,D2 z,D2 r,D2_g...
T:D1_x,D1_y,D1_z,D1 r,D1_g,D1 b,D1 _cc,D1_c|D2_x,D2_y,D2_z,D2 r,D2_g...

T: Doba vykonavania aktualneho ramca

Dn_x: Sdradnice x dronu n

Dn_y: Sdradnice y dronu n

Dn_z: Sdradnice z dronu n

Dn_r: Cervena stgast LED indikatora dronu &

Dn_g: Zelena suc¢ast LED indikatora dronu ¢

Dn_b: Modra sucast LED indikatora dronu ¢

Dn_c: Znaky, ktoré sa maju zobrazit na bodkovanej LED obrazovke (medzery sa
nezobrazuju) dronu n

Dn_cc: Farba displeja bodovej matice LED obrazovky dronu n (r: €ervena, b: modra
a p: fialova)
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200:-120,0,130,255,255,255, r|-60,0,130,255,255,255, ,r|0,-60,130,255,255,255, ,r|0,60,130,255,255)
200:-120,10,123,255,255,255, ,r|-60,5,127,255,255,255, ,r|-5,-60,125,255,255,255, ,r]5,60,141,255,2
200:-118,20,127,255,255,255, ,r|-59,10,131,255,255,255, ,r|-10,-59,129,255,255,255, r[10,59,144,25
200:-116,30,130,255,255,255, ,r|-58,15,136,255,255,255, ,r|-15,-58,132,255,255,255, r[15,58,147,25
200:-113,40,133,255,255,255, ,r]-57,20,138,255,255,255, ,r|-20,-57,136,255,255,255, r|20,57,148,25
200:-109,49,136,255,255,255, ,r]-55,25,143,255,255,255, ,r|-25,-55,139,255,255,255, r]25,55,149,25
200:-105,59,137,255,255,255, .r]-52,29,145,255,255,255, .r|-29,-52,143,255,255,255, ,r]29,52,149,25

2.3 Real-time formacny let

V tejto Casti je ako priklad pouzity DEMO program so 4 dronami (pre DEMO program

pozri "4ADEMO.ixt" v adresari, kde je tento softvér umiestneny.)

1. Pripojte svoj pocitac k routeru a potom nastavte 4 Tello drony do rezimu STA a pripojte
ich k routeru.

2. Zadajte a spustite ipconfig na CLI pre dotaz na IP adresu pripojeného routera.

3. V rozhrani riadenia formacie zadajte opytanu IP adresu a masku podsiete a potom
kliknite na "Establish Connection".

ZRBA T

s

s,
ErHERE =N
F1LREE HATEREA

FrEE/nEiE 0/0

4. Skontrolujte, i su vSetky drony Tello pripojené k routeru (v takom pripade drony Tello
budu to€it vrtufami). Potom kliknite na ,Search Drone“, kym sa nevrati spravny pocet
dronov. Dokoncenie procesu vyhladavania trva 3 az 5 sekund. Po dokonceni procesu
vyhladavania sa zobrazi vyzva s uvedenim poctu najdenych dronov a ich SSID a IP adries.

o ERIMGTAN
RMTT-CE32F0 | 192.168.1.120
RMTT-CFCBO8 | 192.168.1.121
RMTT-CE34CC | 192.168.1.119
RMTT-CE351C|192.168.1.118
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5. Kliknutim a podrzanim tlac¢idla "-" v poli formaéného suboru odstranite vSetky formacné
subory. Potom kliknite na tlagidlo ,+* a pridajte subor formacie. Potom kliknite na "Nacitat
a zosit" pre import stboru formacie.

EC] e
C:/Users/Pzhen/Desktop/TT4REABIT5%85/4DEMO.txt +

'
4
O WsEasHs R SAEE RIFEHE || HAMHE
EFME: -140 T -140 2 80 3 ZE AF ERE(ew: 50 3

-

6. Umistéte drony rozlozené na pole, aniz byste museli sledovat jakékoli uréené pozice nebo
poradi. Formation Assistant automaticky naplanuje vychozi pozice a pfifadi ¢isla pro drony na
zakladeé jejich aktualni pozice. Kliknéte na tlagitko ,Execute Formation“ na ovladaci listé formace
a drony okamzité vzlétnou a proleti uréenou cestou. Po dokon&eni letu automaticky pfistanou.
Chcete-li let zastavit, kliknéte na tlagitko ,Stop and Land* (pfistani trva 5 az 10 sekund).

2.4 Let formacie offline programovanim

Pre offline formacny let si mézete pomocou tohto softvéru stiahnut' cestu formovania letu
k komponentu ESP32 v open-source radici. Tato Cast vysvetluje, ako stiahnut drahu letu do
komponentu ESP32. DalSie operacie pozri "Ako dokongit’ offline formaciu".

1. Pridajte svoj formacny subor. Potom kliknite na "Load and Stitch" pre import suboru
formacie.

IS
C:/Users/Pzhen/Desktop/TT4EBAENF5EH/4DEMO. txt +

t
4
C] WHHERNRE PHER SAmEL || REHE | SR
FiEful: -140 3 140 |80 3| U #EBH AF ERRECen) s 50

-
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2. Kliknite na kartu "Offline Programming".

Tt HE kR &R =HEE
Stepl:4FBInHRTE  HMEin | WBE: 270 =
Step2:iFAIEin C:/Temp/test2.bin

(REiFM5T)

3.V kroku 1 upravte uhol orientacie dronov (kde O stupniov ukazuje na pravu stranu struny DJI na
letovej mape, konkrétne spravny smer na obrazku nizsie, a uhol sa zvySuje proti smeru
hodinovych ruci¢iek). Potom kliknutim na tlacidlo "Generate Bin" vygenerujte subor priehradky

a potom ho ulozte do prislu$ného adresara.

4.V kroku 2 sa vygenerovany subor Bin automaticky prida do zoznamu. Ak chcete pridat dalsi
subor formaéného zasobnika, kliknite na tlacidlo "Add". Mdzete tiez upravit' a odstranit pridané
subory formaéného kosa kliknutim na "1", "|" a "Delete". Kazdy subor Bin formacie predstavuje
sekvenciu formacie a mbzete pridat az 5 stborov a vybrat' si jeden z nich pred vzletom dronu
pre offline formaciu.

ZEf {FE ER §F B4R
Stepl: 4 FBIindRTF  EBiBIn | WIBE: 270 S

Step2:iFAMEin C:/Temp/test2.bin &
(B Fms ) JHpg:
t
+
Step3: T & COM13 ~ ik RISErSP32 WS4 ABRESP32H RERAER!

HEIRVIFI: SSID: RMTT- |:| 1B 4P 1B ESTA
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5.V kroku 3 najskc:)r pripojte ovlada¢ TT s otvorenym zdrojovym kédom k pocitaéu pomocou
kabla Micro USB. Dalej vo "Device Manager" najdite zariadenie so sériovym portom CP210x
a poznamenaijte si Cislo sériového portu. Potom kliknite na tlacidlo ,Refresh* av rozbalovacom
zozname vyberte &islo zaznamenaného sériového portu (pokial nebolo najdené ziadne
zariadenie CP210x, nainstalujte ovladac¢ zariadenia so sériovym portom CP210x.)
v | w0 (COMF]LPT)
@ Electronic Team Virtual Serial Port (COM13->COM14)
i i i - >

& Silicon Labs CP210x USB to UART Bridge (COM10)

W USB &17iR% (COM6)

W USB &1Tig# (COM7)

Teraz kliknite na tlacidlo "Write to ESP32" a pockajte 20 az 120 sekind na dokoncenie
zapisu. Po dokonéeni zapisu sa zobrazi vyzva "Downloaded successfully".

ST ELHR 51 X

HiEin | YHIEE: o RERTH
[emp/test2.bin

2.5 Simulacia formacie

Po nacitani suboru formacie kliknite na litu simulacie v spodnej ¢asti rozhrania a prejdite do
rozhrania simulacie formacie. Na tomto rozhrani si mozete prezriet trajektériu formovania
a zmeny farby LED. Po kliknuti na 3D rozhranie podrzte lavé tlacidlo mysi pre pretiahnutie
uhla pohladu a ota€anim kolieska priblizte.

1. Tlacidlo "Play"/"Stop": Prehrajte alebo zastavte animaciu formacie.

2. Dizka chodnika: Udava dizku zadného tiefia chodnika formécie.

3. Priebeh: Zobrazte priebeh prehravania formacie, ktory je mozné upravit’ pretiahnutim.

it (B

i &k BifkE: 10 7 #HE: i T084/30800ns

XIEH 2 6 | YIE 45 E
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2.6 Nacitanie a prepajanie formacie

V poli so subormi formacie mdzete nacitat a spojit’ viacero suborov formacie. Pocas
procesu spajania rézne formacné subory automaticky naplanuju vhodné prechodové
trajektorie, aby sa drony nezrazili.

RS
C:/Users/Pzhen/Desktop/T T4\ BIF 15288/ EF et +
C:/Users/Pzhen/Desktop/TT4RIABIF#80, TE. txt
C:/Users/Pzhen/Desktop/TT4REABIFFHER /R, txt

t
'
L] sinsessHs O loo] BAREL | BEHE  #ANEER
ZEFuB: 140 T 140 T 20 T L) EH FE B : 50 T

Kliknutim na tlacidlo "+"/"-" pridate alebo zmazete subory formacie a kliknutim na tlacidlo
"t"/"|" upravite poradie vykonavania suborov formacie. Moznost Rychlost prechodu sa
pouzZiva na urlenie rychlosti pohybu pri generovani trajektérii prechodu, ktora je
vychodiskovou hodnotou 100.

Pokial je pocet pouzitych dronov vo viacerych formaciach rdézny, zoSivanie méze zlyhat. V
takom pripade vyberte moznost ,Automatic compatibility with drone quantity”. Tento softvér
zoradi drony podla formacného suboru s najvacSim poctom dronov. Pri vykonavani
formaéného suboru s malym poétom dronov bude riadit nadbyto¢né drony, na ktoré maju
priletiet a pristat na strane miesta konania, a vypne ich LED indikatory. Cakaciu poziciu
mozete upravit tak, aby sa prispdsobila r6znym miestam, ale ¢akacia pozicia by mala byt
mimo letovej mapy.

Kliknutim na tla¢idlo "Importovat’ a upravit" mozete importovat' vybrany subor formacie do
nastroja pre generovanie. Pouzitie nastroja pre generovanie bude popisané v neskorsej Casti.

2.7 Vytvarajte formacné vzory

Kliknutim na zalozku "Generate" zobrazenu na obrazku nizsie prejdete do rozhrania nastroja
pre generovanie, kde mdzete generovat akcie vlastnej formacie. Generovanie akcii formacie
sa obvykle sklada zo 4 krokov: "Generate Basic Graphics", "Graphic Coordinate Adjustment",
"Graphic Transformation" a generovanie akcie.

Ak chcete upravit 3D uhol pohladu, kliknite na 3D rozhranie a podrzte lavé tlacidlo mysi pre
pretiahnutie uhla pohladu a ota¢anim kolieska pre priblizenie. Tato ¢ast pouziva formaciu
definovanu v "4DEMO.txt" na opis pouzitia nastroja pre generovanie.
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EHEFEY Rimtes: 10 2] wiirso TSRS || mEmRt
B VIR ] s

S
i

18 Com) = | TO =

FfiEE (RGE) =
255

B LI

Bk

LR
Formacia 4DEMO sa sklada z 3 akcii: 2x2 $pirdla hore, 2x2 dole a 1x4 mavanie. Najprv
vygenerujte prva akciu. Kliknite na "Generate Basic Graphics", vyberte obdiZnikovi maticu
v "Graphics Categories", upravte poéet riadkov a stipcov na 2, vyberte nahodnt vzdialenost
a farbu a potom Kkliknite na "Generate". Vygeneruje sa oCakdvana matica 2x2, ako je

znazornené na obrazku nizsie.

® | fREEH
ERERER i 10 2] micoro) RS | RAEEE
BRI | XERHSTE | VRS
Bl
e
(816 (en) ¢ |70

@ [
Or | 4

o0

Efi 5 (RGE) :

ey
[Shikss
EER
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Na rozhrani pre Upravu grafickych suradnic mézete upravit polohu a farbu LED indikatora
kazdého dronu. V tejto akcii nie je nutna ziadna Uprava.

Bl AT R

A

PARIBE (5, v, 2)
|50 (3]0 [3][eon 3]
HEREr, W

[z55  [2][zss 2] lo 3
B S
Sk R AR T

W, SEEEIV
&, DYEIED
v, CHEdlzin
0,1, 2, 3. EE TR

V rozhrani "Graphics Transformation" mozete transformovat zakladnu grafiku naklananim,
priblizovanim, prekladanim a otad€anim (tento krok nevytvara akcie, ale meni zakladnu grafiku.)

Efidin

® B

Il “
BE 15 5
O AP

BE 2

O Sl vz s s

s Blhs Bl E

O F# (xvz)

o 2o BIE
HiT

Na rozhrani generovania akcii mOzete generovat lubovolné akcie a prekryvat rézne typy
akcii. V tomto priklade musite vygenerovat akciu 2x2 S$pirdla nahor, ktora sa sklada
z posunutia nahor a rotacie. Vyberte preto "Rotation Action" a "Translation Action", otocte sa
0 360 stupnov a presunte a zdvihnite sa o 100 cm na osi Z, ako je znazornené na obrazku
nizsie.

© 2021 RYZE. V3etky prava vyhradené 31



ResEnfE 228

Pz}
Estswdroz o 2]

nEEAE 360 :
FRIAEETD

o Bl En H
[ &ghrahiE (v

s Els E]fo F]
1R

e 20 S
AE b v

A (ns)

Posurite posuvnik dole a vyberte po€et snimok a interval snimok. Doba vykonania celej akcie
je pocet snimok vynasobeny intervalom snimok. Odporu¢any interval snimok je 200 ms.
Po konfiguracii nastavenia kliknite na tlacidlo "Generovat" a vygeneruje sa akcia Spirala
nahor. Ak chcete zobrazit’ akciu, presunte posuvnik nad 3D zobrazenie.

=E B AR

EREFEY R EBIFES | TR | | Rt
BT XE¥H2T 6 | VE¥ R
B

e

) s st =

mE:

=4 20 s

FE X ~

FAEA (ns)

O #rs

FE X v

ARG

L3 50 S

WER (s)  [200 z
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Po vygenerovani akcie je potrebné akciu ulozit. Ak to chcete vykonat, kliknite na tla€idlo
~Save Editingt*“ v pravom hornom rohu 3D zobrazenia, aby ste akciu ulozili ako subor
formacie a pridali ju do pola suboru formacie. V tomto priklade je akcia ulozena ako
"Upward.txt".

Dalej vygeneruijte akciu 2x2 $pirala dole. Ak chcete vygenerovat tito akciu bez opatovného
generovania zakladnej grafiky, ale pokracovat od konca predchadzajucej akcie, musite
jednoducho upravit parametre generovanej akcie (v tejto akcii zmerite 100 na -100 pre
preloZzenu os Z) a potom kliknite na "Generate" znova. Potom sa zobrazi pole moznosti
zobrazené na obrazku nizsie:
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LECEEMME, $EESEES!

EHER | | EEEE R B

Pretoze musite pokradovat od konca predchadzajucej akcie, vyberte ,Capture Last Frame and
Generate” a kliknutim na ,Save Editing?® tuto akciu ulozte ako "Downward.txt".

Tipy: Mbzete kliknat na "Open and Edit" alebo "Import and Edit" v poli suboru formacie
a nacitat externé subory formacie. V sulade s tym mozete priebezne generovat akcie pre externé
subory formacie.

Nakoniec vygenerujte akciu mavania 1x4, ktora vyZzaduje vygenerovanie zakladnej maticovej grafiky
1x4. Ak to chcete vykonat, vratte sa do zakladného rozhrania pre generovanie grafiky, vyberte
obdiZnikovi maticu, upravte poéet riadkov na 1 a podet stipcov na 4 a potom kliknite na ,Generate®.
V rozhrani generovania akcii zruste zaciarknutie policka ,Rotation Action* a ,Translation Action,
vyberte ,Wave“ a vyberte vhodny smer na zaklade usporiadania dronov. Potom akciu uloZte ako
+~Wave.txt*. Teraz sa vygeneruju 3 akcie, ako je znazornené na obrazku nizsie:

SRBA ST
C:/Users/Pzhen/Desktop/T T4REABIFF5EE/ EF txt +
C:/Users/Pzhen/Desktop/T T4REA BN IR/ TR txt
C:/Users/Pzhen/Desktop/T THREAEIFF5tEA/ IR, txt

t
4
L] winsEeshEs TR SAWEL | REBE | SRS
EfFUE: -140 T -140 T 80 3 #E AF JERR (en) ¢ BO e

Dalej kliknite na tlagidlo "Load and Stitch" pre naéitanie. Potom si méZete prezriet formaciu na
simulaénom rozhrani alebo pripojit' drony na let vo formacii.

2.8 Prehravanie hudby (len pre tvorbu v redlnom ¢ase)

Tento softvér poskytuje funkciu prehravania hudby v rezime tvorby v realnom Case.

1. Kliknutim na kartu ,Music* v spodnej ¢asti domovského rozhrania prejdite do rozhrania na
Upravu hudby.

xef FE £ BF mdmE
HE: ERERhE R ST 0

2. Najprv nacitajte formacény subor podla kapitoly 6.
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3. Kliknutim na tlacidlo "Load Music" nacitate hudobny subor WAV (pokial nie je k dispozicii
Ziadny hudobny subor WAV, prevedte hudobny subor iného formatu do formatu WAV pomocou
softvéru ,Format Factory*).

SHEHHE: SEPULEE: mESF
RBLERAARTIE]: R HATHTE: HREES
IghEE FHEE
i [T

4. Po nacitani hudobného suboru mézete vidiet priebeh suboru, ako je znazornené na
obrazku vyssie. V tvare viny modré pruhy oznaduju pociato¢né a koncové intervaly formacie
dronov a €ervené pruhy oznacuju pociatocné a koncové intervaly prehravania hudby,
pricom v8etky je mozné pretahovat' mySou. MéZete ich tieZz zmenit upravou poli v spodnej
Casti.

5. Po vykonani zmien mézete vykonat formaciu v rezime real-time a prehravat aktualizovanu
hudbu prostrednictvom reproduktorov pocitaca.

3. Konfiguracia Wi-Fi dronu Swarm Combo v rezime offline

Po upgrade verzie Wi-Fi ovladaca s otvorenym zdrojovym kédom na 1.0.0.49 je povolené
automatické vytvaranie sieti. Bezdrotovu LAN s az 10 zariadeniami je mozné nastavit bez
dalSich sietovych zariadeni (ako su routery a dalSie). Ak sa po zapnuti dronu TT rozsvieti
indikator RGB hore oranzovo, ma dron TT interny subor formacie. Ak chcete prepojit drony
TT, nastavte jeden z dronov TT do rezimu priameho pripojenia a ostatné do rezimu routera.

3.1 Ak chcete povolit SSID rezimu formovania, vykonajte nasledujlce kroky:

1. Pomocou aplikacie Tello (ktorej verzie je novsia ako 1.6.0) aktivujte v§etky drony.

2. Trojitym kliknutim na prispdsobitelné tlacidlo dronu TT v reZime priameho pripojenia aktivujete SSID
rezimu formovania. Pokial je tento dron TT tiez primarnym dronom formacie, prejdite do rozhrania
pre vyber stiboru formacie. V opa¢nom pripade sa SSID posuva
a zobrazuje na bodkovanej obrazovke. Predvolené SSID rezimu vytvarania je RMTT-AP, bez hesla.

3.2 Zmena SSID rezimu formovania
Na zmenu SSID rezimu formacie mézete pouzit TT Formation Assistant/Mind+/aplikaciu Tello
EDU.

a) Nastavte vychodiskovy SSID rezimu formovania v TT Formation Assistant
Pripojte open-source radi¢ k vasmu PC cez USB port a potom zvolte "Offline Programming" >
"Set Formation Mode SSID" pre nastavenie SSID.

EiBWIFI: SSID: RNTT- |:| BB ETESID BB S A KBS

b) Nastavte predvolené SSID rezimu formovania v Mind+
V rezime priameho pripojenia pripojte svoj pocita¢ k Wi-Fi hotspotu dronu.
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c) Nastavte predvoleny SSID rezimu formovania v aplikacii Tello EDU

192, IGB 102
mmmm

Pl : Re ve: RMTT-AP
M : Send : aname
21 PM Receive : RMTT-AP

07:34:04.PM ap?
07:34:04.PM : Receive: RMTT-AP

Napriklad: Odoslite prikaz ,fmname AP*“ pre nastavenie SSID rezimu formovania dronu na
RMTT-AP, bez hesla. Odoslat "fmname?" prikaz k dotazu na SSID nastaveného rezimu
vytvarania, ako je znazornené na obrazku vyssie.

3.3 Nakonfigurujte informacie o rezime smerovania dronu
Uistite sa, ze SSID je konzistentny s SSID popisanym v &asti 3.2.

a) Asistent formacie TT:

EBWIFI: SSID: RATT- | | ieBEmihagssn| BBEEMABEEER

Kliknite na tlacidlo "Set Name of Router to Be Connected"

b) Mind+: Nastavte nazov routera, ktory ma byt pripojeny

EEREEHE SR
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c) V aplikacii Tello EDU nastavte nazov routera, ktory sa ma byt pripojeny

« @w FilREE

ET= R ap ssid password

07:34:04.PM : Send : ap?
07:34:04.PM : Receive : RMTT-AP

o o) o __

Napriklad: Odoslite prikaz ,ap RMTT-AP* pre automatické pripojenie dronu k routeru s SSID
RMTT-AP a bez hesla v rezime routera. Odoslat "ap?" prikaz k dotazu na informacie
o nastavenom routeri, ako je zndzornené na obrazku vys$sie.

4.1 Navrh akcie formacie

Otvorte TT Formation Assistant a precitajte si "Pokyny pre asistenta formacie TT" v tomto
dokumente. Dokongite navrh akcie formacie a zaistite, aby vy$ka akcie formacie pocas letu vo
formacii nebola mensia ako 80 cm. Odpord¢ana nadmorska vyska je 100 cm. Vzdialenost
medzi lubovolnymi dvoma dronmi musi byt aspor 50 cm.

4.2 Online formacie (kde limit mnoZstva zavisi od vykonu routera)

Pripojte vSetky drony pre formaciu a poc€ita¢ so spustenym programovacim softvérom k routeru
podrla ¢asti ,Pripojenie dronu k routeru® v tomto dokumente.

Postupujte podfa online pokynov pre forméaciu popisanych v ¢asti "Pokyny pre asistenta
formacie TT" v tomto dokumente.
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4.3 Offline formacie

/N Pre let vo forméacii bez externého routera je podporovanych az 10 dronov.

Po dokoné&eni navrhu formacie stiahnite subor formacie do dronu TT pomocou TT asistenta formacie.
Ak chcete urobit, postupujte podla pokynov v €asti ,Pokyny pre asistenta formacie TT“ v tomto
dokumente.

Po zapnuti dronu TT trojitym kliknutim na dron prepnite z normalneho rezimu do rezimu formacie

a potom kliknite na ,Next“. Ak sa chcete vratit k predchadzajucemu kroku, dvakrat kliknite na dron.
Ak sa dron TT obsahujuci subor formacie liSi od dronu TT v rezime priameho pripojenia, trikrat kliknite
na druhy dron TT navyse.

1. Po dokonceni konfiguracie Wi-Fi dronov vyberte primarny dron formacie a trojitym kliknutim
na dron prejdite do rozhrania vyberu formacie.

Bodovy displej Pricina

VERSION ERROR! | Verzia Wi-Fi ovladaca s otvorenym zdrojovym kédom je

prili§ stara a verzia Wi-Fi musi byt 1.0.0.45 a novsia.
Inicializacia modulu nie je uspesna.

TIMEOUT!
RMTT-XXXX

Toto je SSID rezimu formacie aktivovany dronom TT
Vv rezime priameho pripojenia.

WiFi UNACTIVE! Siet’ Wi-Fi ovladac¢a s otvorenym zdrojovym kédom je neaktivna.

V takom pripade pouzite na aktivaciu aplikaciu Tello verziu 1.6.0 a novsiu.

DRONE UNACTIVE! Dron je neaktivny. V takom pripade pouzite na aktivaciu

aplikaciu Tello verzie 1.6.0 a novsej.

2. Ak chcete zmenit' subor formacie, zakryte snimac¢ ToF v hornej Casti ovladaca s otvorenym
zdrojovym kédom prstami. Komponent ESP32 méze ulozit az 5 formacnych suborov.

3. Kliknutim prejdete do rozhrania vyhladavania dronov a na bodkovanej obrazovke sa zobrazi
pocet pripravenych dronov. Nasledujuca tabulka popisuje mozné stavy indikatora RGB.

Stav indikatora RGB

Stav dronu

Ruzova

Prebieha inicializacia vyhfadavania.

Oranzova Prebieha hladanie.
Zelena Pocet pripravenych dronov zodpoveda suboru formacie.
Cervena Pocet dronov prekracduje poziadavku definovanu vo

formaénom subore a let je nedostupny.

4. Kliknutim vstupite do stavu odpocitavania vzletu a zahgjite formaciu za 3 sekundy.
5. Predstavenie formacie konci a vSetky drony pristavaju.

Poznamka 1: Ak chcete, aby v8etky drony pristali pocas letu vo formacii offline, pouZite nasledujicu metédu:

1. 1. Pred navrhom formacie pripojte open-source ovladac¢ (odpojeny od vSetkych dronov) k hotspotu primarneho
dronu formacie pomocou USB kabla. Tato metdda spotrebovava pristupovy bod dronu, to znamena, Ze pre vykon
formacie je podporovanych az 9 dronov.

2. Ak chcete pristat so vSetkymi dronmi poc¢as formaéného letu, kliknite 4krat na prispdsobitelné tlacidlo ovliadaca
s otvorenym zdrojovym kédom pocas 1,5 sekundy. Ked' biely indikator blika alebo sa rozsvieti, vSetky drony
pristanu. Pripadne 4krat kliknite na tlacidlo lubovolného dronu, aby ste dosiahli rovnaky ucel. Po nasilnom pristati
musite dron TT restartovat v rezime priameho pripojenia.

Poznamka 2: Po stiahnuti stboru offline formacie musite primarny dron formécie restartovat.
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Casto kladené otazky:

1. Ot.: Co mam robit', ked’ sa dron nemoéze pripojit' k primarnemu dronu, poéet pripojenych
dronov je nespravny alebo k primarnemu dronu je mozné pripojit' iba jeden dron?

Odp.: (1) Skontrolujte nastavenie Wi-Fi primarneho a sekundarneho dronu a overte, Ze SSID rezimu
vytvarania primarneho dronu a pripojeného hotspotu Wi-Fi sekundarneho dronu v rezime routera su
spravne.

(2) Nastavte ovladace s otvorenym zdrojovym kédom pre vSetky drony do rezimu priameho pripojenia a
potom dlhym stlacenim tlacidla napéjania dron resetujte..

2. Ot. Co mam robit,, ked’ drony nevzlietnu potom, éo som prepol do rezimu formacie, overil stibor
letu vo formacii a klikol na ,,Start“?

Odp.: Drony sa prehrievaju alebo rusia prostredie siete. Pre uzivatelov v pevninskej Cine prepnite
na kanal 36, 40, 44, 48, 52, 56, 60 alebo 64, aby ste eliminovali rusenie kanalu. Informacie

o0 odstranovani ruSenia najdete v €asti ,Pripojenie dronu k routeru® v tomto dokumente.

3. Ot: Preco niektoré drony po vzlete nevykonavaju uréené akcie?
Odp.: Sietové prostredie je slabé, letova mapa je zloZzena a ma za nasledok zlyhanie
rozpoznania alebo mapa nie je luminiscen¢na letova mapa.

4. Ot.: Preco sa nemo6zem prepnut’ do rezimu formovania, ked' LED indikator v hornej ¢asti
modulu svieti oranzovo a zobrazuje sa na bodkovej obrazovke VERZIA ERROR! ?

Odp.: Skontrolujte, €i je verzia firmvéru open-source radi¢a novsia alebo rovna 1.0.0.45.
Ak ano, firmvér je potrebné upgradovat alebo je poSkodeny. V takom pripade musite
firmvér aktualizovat znova.
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Tento obsah podlieha aktualizacii bez upozornenia.

Najnovsiu verziu tohto dokumentu si mdzete overit na oficialnych strankach
DJI.
www.dji.com/cn/robomaster-tt-combo

Dovozca:

Beryko s.r.o.

Pod Vinicemi 931/2, 301 00 Plzefi
www.beryko.cz
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